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1. 調査の実施方針
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林業機械の自動化・遠隔操作化の進展に必要な情報を整理し、昨年度成果物の更新を
行いました

テーマ２機械開発 実施方針

◼ 林業機械の自動化・遠隔操作化に向けて各種技術の進展、普及

課題、諸技術に求められる条件整備等について、専門家との議論

を重ね成果物をとりまとめることを目的に、分科会を設置した

◼ 分科会での討議、ヒアリングで得られた知見をとりまとめ、林業機械

の自動化・遠隔操作化の現状や課題、必要な要素技術等を整理

し成果物として「林業機械の自動化・遠隔操作化に向けて」を作成

昨年度の成果と課題

◼ 昨年度作成した「林業機械の自動化・遠隔操作化」に対して、新

規追加可能な技術候補を抽出し、リスト掲載に向けた文献調査等

を実施する

◼ 目まぐるしく進化していく技術社会を踏まえ、既に記載している技術

についても、必要があれば記載内容の修正更新を行う

今年度事業の実施方針

◼ 昨年度作成した「林業機械の自動化・遠隔操作化」に対して、既に記載している技術について、記載内容の修正更新

◼ メーカー開発担当者などの有識者に対して、メール等を通じた状況の確認

◼ 有識者コメント等を基に、技術リストの表現との整合性を取るなど、整理作業の後、内容更新を実施

新技術の追加調査・

既記載技術の更新

（最適化）
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林業機械の自動化・遠隔操作化に必要な要素技術
林業機械の自動化・遠隔操作化にあたっては、森林内における通信システムを構築し、各要素技術の開発・実装が必要となる。林業機械の自動化・

遠隔操作化に必要な要素技術を機能別に分類すると、下図のように体系化される。
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P47

：技術（第3章に詳細記述） ：機能・種類 ：未開発技術・能力

※ISO19000地理情報標準準拠
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昨年度成果物「林業機械の自動化・

遠隔操作化に向けて」
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令和５年度成果物「林業機械の自動化・

遠隔操作化に向けて」 更新版

本年度の実施事項と成果物



2.成果物のとりまとめ
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主な更新内容

令和5年度成果物は、昨年度成果物に記載している技術について記載内容の修正更新
と、事例集の追加更新を行いました

# 更新箇所 更新内容

１

第３章

林業機械の自動化・遠隔操作化に向けた
要素技術

✓ 掲載している技術について、メーカー等に状況を確認し記載内容を修正

P18：StarlinkのURL変更

P36：Starlinkの関係団体へNTTドコモを挿入

P38：NTTドコモのバルーン通信を削除

P44：MapryのURL変更

2
第５章

林業機械の自動化・遠隔操作化の事例集

✓ 林業機械の自動化・遠隔操作化の主な事例について、下記事業の内容を反映

【事業名】

R3補正：先進的林業機械緊急実証・普及事業（令和３年度補正予算）

R4補正：林業機械の自動化・遠隔操作化に向けた開発・実証事（令和４年度補正予

算）

R5当初：林業デジタル・イノベーション総合対策のうち戦略的技術開発・実証事業（令和５

年度）
✓ 上記事業の事例スライドを追加

3 出所一覧 ✓ 上記１の修正に伴い、出所一覧の該当項目を更新

作成した成果物は下記ファイルご参照

【別紙3-2】林業機械の自動化・遠隔操作化に向けて（令和6年3月15日時点）
【別紙3-3】「林業機械の自動化・遠隔操作化に向けて（令和6年3月15日時点）」出所一覧
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